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,Embedded Brain Reading” soll gezeigt werden, wie
mobile und in das technische System eingebettete
Erkennung menschlicher Handlungsintentionen si-
cher genutzt werden kann, um die Interaktion zwi-
schen Mensch und Maschine zu verbessern.
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Die Produktion in kleinen und mittelstandischen Un-
ternehmen (KMU) findet oft im Rahmen von Kleinse-
rien oder sogar Einzelfertigung statt. Um diese KMU
durch Roboter-basierte Automatisierung zu unter-
stitzen, bedarf es eines Umdenkens in der Ausgestal-
tung der Bedienkonzepte. In diesem Beitrag stellen
die Autoren einen wissensbasierten Ansatz vor.
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Im Rahmen der Fertigung von Mikrobauteilen ist
die genaue Planung und Auslegung der Prozess-
ketten von hoher Bedeutung, da neben besonders
geringen Toleranzen und sehr hohen Qualitdtsan-

forderungen hohe Produktionsraten erreicht wer-
den missen, um eine wirtschaftliche Fertigung zu
garantieren. Die Methode pProPIAn ermdglicht eine
integrierte Planung und Auslegung von Prozessket-
ten mit dem fir die Mikrofertigung notwendigen
Detailgrad.
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