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Materialflusssimulation und Wirtschaftlichkeitsrechnung

Flurförderzeuge, Ladungs-
träger und Lagerplätze wer-
den mit RFID-Equipment 
ausgestattet. Mithilfe eines 
Zielführungssystems sollen 
effiziente Materialflusspro-
zesse umgesetzt und die 
Komponenten in die in-
nerbetrieblichen Informa-
tionssysteme eingebunden 
werden.
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Flexible Zielführung von Ladungsträgern in Produktion und 
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Materialflussrichtung

An den Beispie-
len der Steuerung 
von Schiffen und 
Maschinensteu-
erung werden 
basierend auf Re-
geln zur Forma-
lisierung natür-
lich-sprachlicher 
Vorschriften und 
Agententechno-
logie Steuerungs-
mögl ichkeiten 
aufgezeigt.
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Autonome Steuerung von Agenten

Die Ausweitung des Ein-
satzes von Robotersyste-
men in der Logistik gibt 
Anlass kognitive Metho-
den und Technologien in 
die Teilsysteme Objekter-
kennung, Robotersteu-
erung und Handhabung 
zu integrieren.
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Kognitive Automatisierung
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In diesen Beiträgen werden Mensch-Maschine-Schnittstellen für die rechner-
gestützte Planung von Mensch-Roboter-Kooperationsprozessen bzw. das part-
nerschaftliche Zusammenwirken von Mensch und komplexer Automation un-
tersucht. 
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Mensch-Maschine Kooperation

Konventionelle

Überwachung von Arbeitsmitteln Kooperation mit Bediener

Automation

Kognitive
Automation

Zur Planungsunterstützung von Fer-
tigungslinien wird eine Methode zur 
Steigerung des Lernerfolgs der KNN vor-
gestellt. Außerdem wird ein Vorschlag 
unterbreitet, wie man mit der Grauzone 
zwischen Produkt- und Halterhaftung 
umgehen kann.
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Lernende Roboter

Situations- und Intentionserkennung

Die Zusammenarbeit 
zwischen Mensch und 
Maschine wird unter 
den Gesichtspunkten si-
tuationsabhängiges In-
formationsangebot und 
Entscheidungsunterstüt-
zung durch Analyse von 
Gefahrensituationen be-
trachtet. 
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